Αγαπητοί φοιτητές,
Στο πλαίσιο του μαθήματος Ρομποτική, τη Δευτέρα 29/3/2021, στις 12:00-13:30 θα διεξαχθεί webinar με τίτλο:
Robot Operating System (ROS)
Περιεχόμενα:
· Γενικές πληροφορίες, Εγκατάσταση ROS (Δημήτρης-Άγγελος Τζουβελέκης)
· Δομή και χρήση του ROS (Αντώνης Κατσικαρέλης, Καρυτινός Κωνσταντίνος)
· Εφαρμογές ROS στα ρομπότ: KUKA LWR4, Niryo One, TurtleBot 3 (Καρυτινός Κωνσταντίνος, Αντώνης Κατσικαρέλης, Δημήτρης-Άγγελος Τζουβελέκης)
 
Συμμετοχή στο Webinar (μέσω Teams)
What is ROS?
The Robot Operating System (ROS) is a set of software libraries and tools that help you build robot applications. From drivers to state-of-the-art algorithms, and with powerful developer tools, ROS has what you need for your next robotics project. And it's all open source...https://www.ros.org/
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