
Παρουσίαση Διπλωματικής Εργασίας 

 

• Κατσαμπίρης Σαλγαδο Κωσταντίνος (Α.Μ. 1054514) 

• Παρασκευή 11 / 03 / 2022 

• Ώρα Παρουσίασης: 14:30  

 

Προς: 

1. Τα μέλη της Τριμελούς Επιτροπής: 

• Παναγιώτη Σταυρόπουλο, Επίκουρο Καθηγητή 

• Δημήτρη Μούρτζη, Καθηγητή  

• Νικόλαο Ανυφαντή, Καθηγητή 

2. Κάθε Ενδιαφερόμενο  

 

 

Πρόσκληση 

 

Προσκαλείσθε στη δημόσια παρουσίαση της Διπλωματικής Εργασίας του φοιτητή  

Κατσαμπίρη Σαλγαδο Κωσταντίνου (Α.Μ. 1054514) 

 

Με τίτλο: 

Επιτήρηση περιβάλλοντος συνεργασίας Ανθρώπου - Ρομπότ: Εντοπισμός θέσης χειριστή και πρόβλεψη 

μελλοντικής τροχιάς κίνησης με τη χρήση τεχνητής νοημοσύνης  

Workspace monitoring for HRC environments: Operator position tracking and future trajectory prediction 

using AI.  

 

Η παρουσίαση θα γίνει μέσω της ηλεκτρονικής πλατφόρμας Zoom την  

Παρασκευή 11 / 03 / 2022 και ώρα 14:30  

 

Ο σχετικός σύνδεσμος είναι:  

https://upatras-gr.zoom.us/j/98442886191?pwd=NnBYQmJQM3dnZ0h0Q1ZlYmgwU0RiZz09  

  

Ο επιβλέπων  

Π. Σταυρόπουλος  

https://upatras-gr.zoom.us/j/98442886191?pwd=NnBYQmJQM3dnZ0h0Q1ZlYmgwU0RiZz09

